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© Perfection nement aux protheses de genou. 

© La presente invention concerne les protheses 
de genou. 

La prothese de genou selon I'invention se 
caracterise essentieliement par le fait qu'elle 
comporte une piece femorale 1 en forme de 
"IT definissant deux surfaces condyliennes 5, 
6 et deux surfaces de trochlee 9, 10, un plateau 
tibial 12 constitue par deux plaques 16, 17 
montees en rotation autour d'un axe 19, des 
moyens 14 pour coupler les deux surfaces 
condyliennes avec le plateau tibial constitues 
par deux patins 30, 31 disposes entre les deux 
surfaces condyliennes et la seconds plaque 17 
et montes coulissants en translation, chaque 
patin com porta nt une surface de glissement en 
rotation 34, 35 congruente de la surface condy- 
lienne qui lui est associee, chaque patin etant 
constitue par une enveloppe 80 et un noyau 81 
enchasse dans I'enveloppe, la surface de glisse- 
ment 34, 35 etant realisee sur le noyau 81 et 
I'enveloppe comportant des moyens 82 pour la 
monter coulissante en translation par rapport a 
la seconde plaque 17. 
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La presente invention concerne un perfectionne- 
ment aux protheses de genou qui permettent de res- 
taurer I'articulation entre le femur, le tibia et la rotule, 
par exemple aux protheses de genou decrites dans !e 
FR-A-2 691 358. 

Dans le document reference ci-dessus t qui doit 
etre compris comme faisant partie integrante de la 
prtsente description, il est decrit une prothese 
comportant une piece femorale apte a etre f ixee sur 
le femur et epousant sensiblement la forme d'un "U", 
le fond et Tun des cdtes dudit "U" definissant deux 
surfaces condyliennes separees par un espace vide 
pour le passage de ligaments, Taut re cdte dudit "U M 
definissant deux surfaces de trochlee, un plateau ti- 
bial apte a §tre fixe sur le tibia et etant constitue par 
deux plaques et par des moyens pour monter en ro- 
tation les deux plaques Tune sur I'autre autour d'un 
axe sensiblement parallele a I'axe du tibia, une pre- 
miere plaque etant apte a etre f ixee sur le tibia et la 
seconds plaque etant tournee vers le femur, et des 
moyens pour coupler les deux surfaces condyliennes 
avec le plateau tibial constitues par deux patins dis- 
poses entre respectivement les deux surfaces condy- 
liennes et la seconde plaque dudit plateau tibial, tes 
deux patins etant montes coulissants en translation 
suivant, respectivement, deux axes rectilignes paral- 
lels et comportant chacun une surface de glisse- 
ment en rotation pour la surface condylienne qui lui 
est associee, chaque surface condylienne etant 
constitute, pour une partie, par une surface cyiindri- 
que de revolution et, pour son autre partie, par une 
surface torique de revolution, les surfaces cylindrique 
de revolution et torique de chaque surface condylien- 
ne etant juxtaposees Tune a I'autre en forma nt une 
continuity sans point anguleux, la surface de glisse- 
ment en rotation de chaque patin 6tant congruente 
d'une partie des deux surfaces cylindrique et torique 
de la surface condylienne associee au patin. 

La presente invention a pour but de realiser un 
perfectionnement aux protheses de genou decrites 
dans le brevet FR-A-2 691 358. 

Plus precisement, la presente invention a pour 
objet une prothese de genou comportant: 

- une piece femorale apte a etre f ixee sur le fe- 
mur, la piece femorale epousant sensiblement 
la forme d'un "IT, le fond et I'un des cdtes dudit 
"U" definissant deux surfaces condyliennes 
ces deux surfaces condyliennes etant sepa- 
rees par un espace vide pour le passage de li- 
gaments, I'autre c6te dudit "U n definissant 
deux surfaces de trochlee, 

- un plateau tibial apte a etre fixe sur le tibia, ledit 
plateau tibial etant constitue par deux plaques 
et par des moyens pour monter en rotation les 
deux dites plaques Tune sur I'autre autour d'un 
axe sensiblement parallele a I'axe du tibia, une 
premiere plaque etant apte a etre f ixee sur ledit 
tibia et la seconde plaque etant tournee vers le 



femur, et 

- des moyens pour coupler les deux dites surfa- 
ces condyliennes avec ledit plateau tibial cons- 
titues par deux patins disposes entre respecti- 
5 vement les deux surfaces condyliennes et la 

seconde plaque dudit plateau tibial, et par des 
moyens pour monter les deux dits patins cou- 
lissants en translation par rapport a la seconde 
plaque suivant, respectivement, deux axes 
w rectilignes et para lie les, chaque patin compor- 

tant une surface de glissementen rotation pour 
la surface condylienne qui lui est associee, 
chaque surface condylienne etant constitute, 
pour une partie, par une surface cylindrique de 
15 revolution et, pour son autre partie, par une 

surface torique de revolution, les surfaces cy- 
lindrique de revolution et torique de chaque 
surface condylienne etant juxtaposees Tune a 
I'autre en formant une continuity sans point an- 
20 guleux et la surface de glissement en rotation 

de chaque patin etant congruente d'une partie 
des deux dites surfaces cylindrique et torique 
de la surface condylienne associee audit patin, 
caracterisee par le fait que chaque patin est constitue 
25 par une enveloppe et un noyau enchasse dans ladite 
enveloppe, la surface de glissement en rotation de 
chaque patin etant real isee sur ledit noyau, et que les- 
dits moyens pour monter chaque patin couiissant en 
translation par rapport a ladite seconde plaque sont 
30 constitues par une lumiere rectiiigne realisee dans 
I'un des deux elements "seconde plaque" et "envelop- 
pe" suivant I'un des dits axes et par un tenon sol idaire 
de I'autre des deux dits elements. 

D'autres caracteristiques et avantages de la pre- 
35 sente invention apparattront au cours de la descrip- 
tion suivante donnee en regard des dessins annexes 
a titre illustratif mais nullement limitatif, dans les- 
queis: 

La figure 1 represente, en vue de face, un premier 
40 mode de realisation d'une prothese selon Inven- 
tion, dans une application pour le genou droit, 
La figure 2 represente une vue en coupe, rtferen- 
cee IMI sur la figure 1, d'une prothese selon In- 
vention dans le premier mode de realisation, 
45 Les figures 3 et 4 represented une coupe, refe- 
rencee Ill-Ill sur la figure 1 , d'un second mode de 
realisation d'une prothese selon ('invention dans 
deux positions du tibia par rapport au femur, res- 
pectivement en extension et en flexion, 
so Les figures 5 et 6 represented un mode de rea- 
lisation du plateau tibial entrant dans la constitu- 
tion de la prothese, respectivement dans une vue 
de dessus et en coupe referencee VI-VI sur la fi- 
gure 5, et 

55 La figure 7 represente un detail de realisation 
d ' un perfectionnement apporte a la prothese se- 
lon les figures 3 et 4. 

Bien que les figures 1 a 4 represented deux mo- 
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des de realisation d'une prothese de genou, les mo- 
nies references y dSsignent les mSmes elements, 
quelle que soit ia forme de representation de ces ele- 
ments et quelle que soit la figure sur laquelie ils sont 
represented. 5 

La prothese de genou selon I'invention comporte 
une piece femorale 1 apte a Stre f ixee sur le femur 2. 
Cette piece femorale Spouse sensiblement la forme 
d'un "U" dont le fond 3 et Tun des cotes 4 d6finissent 
deux surfaces condyliennes 5, 6 separees par un es- 10 
pace vide 7 pour le passage des ligaments, I'autre 
c6t6 8 du "IP delinissant deux surfaces de trochlee 
9,10. 

La prothese de genou comporte aussi un plateau 
tibial 12 apte a etre fixe sur le tibia 13 etdes moyens 15 
14 pour coupler les deux surfaces condyliennes 5, 6 
avec le plateau tibial 12. 

Le plateau tibial 12 est constitue par deux pla- 
ques 16, 17 et par des moyens 18 pour monter en ro- 
tation ces deux plaques Tune sur I'autre autour d'un 20 
axe 19 sensiblement parallele a I'axe 20 du tibia lors 
de la mise en place de la prothese. Une premiere pla- 
que 16 est apte a Stre fixee sur le tibia par tous 
moyens, par exemple une ou plusieurs pattes 21, la 
seconde plaque 17 etant tour nee vers le femur 2. 25 

Quant aux moyens 14 pour coupler les deux sur- 
faces condyliennes 5, 6 avec le plateau tibial 12, plus 
particulierement la seconde plaque 17, ils sont cons- 
trues par deux patins 30, 31 disposes entre, respec- 
tivement, les deux surfaces condyliennes 5, 6 et la se- 30 
conde plaque 17 du plateau tibial 12, chaque patin 
comportant une surface de glissement en rotation 34, 
35 pour la surface condylienne 5, 6 qui lui est asso- 
ciee, et par des moyens pour monter ces deux patins 
30, 31 coulissants en translation par rapport a la se- 35 
conde plaque 17 suivant, respectivement, deux axes 
rectilignes et paralleles 32, 33. 

Dans un mode de realisation avantageux, cha- 
que surface condylienne 5, 6 est constitute, pour une 
partie, par une surface cylindrique de revolution, les 40 
deux surfaces cylindriques de revolution ayant le 
meme axe de revolution, et, pour son autre partie, par 
une surface torique de revolution ou analogue, les 
surfaces cylindrique de revolution et torique de cha- 
que surface condylienne etant juxtaposees I'une a 45 
I'autre en formant une continuity sans point anguleux 
au niveau de leur jonction. Avantageusement, les 
deux surfaces toriques condyliennes sont disposees 
en regard Tune de I'autre en bordant de chaque c6te 
I'espace vide ligamenteux 7. 50 

La surface de glissement en rotation 34, 35 de 
chaque patin est congruente d'une partie des deux 
surfaces cylindrique et torique de la surface condy- 
lienne associee au patin et comporte done, elle aussi, 
des surfaces cylindrique de revolution 46, 47 et tori- 55 
que 48, 49, figure 3. 

En fait, les surfaces cylindriques de revolution 
des patins et les surfaces condyliennes permettent 



d'obtenir une rotation parfaite du plateau tibial 12 et 
de la piece femorale 1 1'un par rapport a I'autre, tandis 
que les surfaces toriques permettent de maintenir 
transversalement ces deux pieces et eviter qu'eiles 
ne se translated I'une par rapport a I'autre suivant 
une direction parallele a I'axe 70 des deux surfaces 
cylindriques condyliennes et des patins. 

Par ailleurs, les deux surfaces de trochlee 9, 10 
sont separees par une surface rotulienne en creux 
51, et une partie de chacune d'elles comporte au 
moins une portion de surface cylindrique de revolu- 
tion 52, 53 sensiblement en continuite d'une surface 
cylindrique de revolution condylienne 40, 41, les sur- 
faces cylindriques de Evolution de trochlee et condy- 
lienne se coupant en formant sensiblement un diedre, 
la surface cylindrique de trochlee 52, 53 formant, au 
niveau de I'arete du diedre, des moyens de butee 50 
entre les surfaces condyliennes 5, 6 et de trochlee 9, 
10. 

Dans une premier mode de realisation avanta- 
geux plus particulierement represents sur ia figure 2, 
chaque patin 30, 31 est constitue par une enveloppe 
80 et un noyau 81 enchasse dans I'enveloppe, la sur- 
face de glissement en rotation 34, 35 de chaque patin 
etant r6alisee sur le noyau 81. quant aux moyens 82 
pour monter chaque patin coulissant en translation 
par rapport a la seconde plaque 17, ils sont consti- 
tues par une lumiere rectiligne 83 realisee dans Tun 
des deux elements "seconde plaque 17" et "envelop- 
pe 80" suivant Tun des axes 32, 33 et par un tenon 84 
solidaire de I'autre des deux elements. Dans le mode 
de realisation illustre, la lumiere 83 est realisee dans 
la seconde plaque 17 tandis que le tenon 84 est soli- 
daire de I'enveloppe 80. 

Dans ces conditions, I'enveloppe 80 glisse sur la 
seconde plaque 17 en s'appuyant sur les bords late- 
raux de la lumiere 83, le tenon 84 ne servant que de 
guidage dans la translation du patin. 

Pour que les patins ne se dissocient pas de la se- 
conde plaque 17, la prothese comporte en outre des 
moyens pour end ipse r en translation chacun des te- 
nons par rapport a la seconde plaque 1 7. Ces moyens 
sont connus en eux-meme et peuvent gtre consti- 
tues, pour chaque tenon, par un clip solidaire du te- 
non et cooperant avec une rainure realisee dans la 
seconde plaque. 

Selon un mode de realisation preferential en ac- 
cord avec la structure decrite ci-avant, la piece femo- 
rale 1, les noyaux 81, les enveloppes 80, la seconde 
plaque 17 et la premiere plaque 16 sont respective- 
ment realises dans des premier, deuxieme, troisieme, 
quatrieme et cinquieme materiaux, et le coefficient de 
durete du premier materiau est superieur a celui du 
deuxieme materiau, le coefficient de durete du troi- 
sieme materiau est superieur a celui du quatrieme 
materiau et le coefficient de durete du quatrieme ma- 
teriau est inferieur a celui du cinquieme materiau. 

Ces dernieres caracteristiques facilitent le depla- 
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cement, les unes par rapport aux autres, des differen- 
tes pieces mobiles entrant dans la constitution de la 
prothese. 

Par exemple, les premier, troisieme et cinquieme 
materiaux sont des materiaux metalliques comme du 
titane ou analogue, tandis que les deuxieme et qua- 
trieme materiaux sont des materiaux plastiques ou 
analogues. 

La prothese de genou selon ('invention dans le 
mode de realisation decrit ci-dessus en regard des fi- 
gures 1 et 2 repond parfaitement aux conditions im- 
posees pour restaurer ('articulation du genou dans le 
cas ou les ligaments du genou ont tous pu etre 
conserves et stabilised correctement la position du 
tibia par rapport au femur. Elle est cependant parfai- 
tement avantageuse, egalement, pour restaurer I'ar- 
ticulation d'un genou dont les deux ligaments croises 
anterieur et posterieur sont tres abTmes ou mSme 
section nes, dans le cas ou elle est realisee selon le 
mode represente sur les figures 3 et 4. 

Selon le mode de realisation decrit ci-apres en re- 
gard des figures 3 et 4, la prothese comporte e n outre 
des moyens de butee 90 pour determiner une position 
limite entre la piece femorale 1 et la plateau tibial 12, 
plus particulierement la seconde plaque 17, lorsque 
le femur 2 et le tibia 13 viennent en position d'exten- 
sion, figure 3. 

De preference, ces moyens de butee 90 compor- 
tent une premiere partie de butee 91 solidatre d'une 
partie arriere 92 de la seconde plaque 17 par rapport 
au tibia 13, et une seconde partie de butee 93 situee 
sur la piece femorale 1 dans I'espace vide 7 entre les 
deux surfaces condyliennes 5, 6. 

En outre, dans le but d'obtenir une bonne stability 
entre le femur et le tibia dans leur position d'exten- 
sion, semblable a celle existant dans I'articulation na- 
turelle du genou, les premiere et seconde parties de 
butee 91, 93 cooperent entre elles par des moyens 
d'emboitement 94 qui sont par exemple du type 
"mdle-femelle" 95, 96, la partie male 95 etant avanta- 
geusement realisee dans la seconde partie de butee 
93 et la partie femelie 96 realisee dans la premiere 
partie de butee 91. 

Quand la prothese decrite ci-dessus est implan- 
tee sur un patient, elle fonctionne, d'une facon gene- 
rale, comme decrit dans le FR-A-2 691 358. Dans le 
but de simplifier la presente description, il ne sera 
done decrit ici que la partie de fonctionnement relati- 
ve au mouvement d'extension du tibia par rapport au 
femur dans le cas ou, par exemple pour les raisons 
mentionnees ci-avant concernant I'etat des liga- 
ments, la prothese implantee est realisee selon les fi- 
gures 3 et 4. 

Dans ce cas, lorsque le tibia arrive en fin de ro- 
tation vers I'avant, e'est-a-dire en position d'exten- 
sion (figure 3) par rapport au femur, les moyens de 
butee 90 empechent le tibia d'avancer par rapport au 
femur et les moyens d'emboitement "male-femelle" 



94 confortent le maintien de la piece femorale 1 par 
rapport au plateau tibial 12, evitantainsi tout risque de 
deboltement du genou. 

Ces moyens de butee 90 et les moyens d'embo?- 
5 tement 94 conferent done a la prothese une parfaite 
securite de fonctionnement, mfime dans le cas ou les 
ligaments croises anterieur et posterieur ont ete sec- 
tion nes. 

La figure 7 represente un perfectionnement a la 

10 realisation de la prothese selon les figures 3 et 4. 
Dans ce perfectionnement, la prothese comporte en 
outre un capot de protection 100 des moyens d'em- 
bottement males 95 pour definir un espace libre 101 
entre ces moyens d'emboitement males et le femur 2. 

15 En effet, lorsque la piece femorale est placee sur le 
femur, il est souvent utilise du ciment de scellement 
105, en plus de pattes de fixation. Le capot de pro- 
tection 100 evite ainsi que du ciment 105 ne vienne 
obturer i'espace autour de cette partie male 95 et 

20 n'empeche les deux parties male 95 et femelie 96 de 
cooperer par emboftement comme d6crit ci-avant 

Les figures 5 et 6, quant a eiles, represented un 
mode de realisation perfectionne, par rapport au 
mode de realisation illustre sur les figures 1 a 4, du 

25 plateau tibial 12 entrant dans la constitution de la 
prothese, respectivement dans une vue de dessus et 
en coupe. 

Selon ce perfectionnement, I'axe de rotation 19 
des deux premiere 1 6 et seconde 1 7 plaques I'une sur 
30 i'autre et I'axe 20 du tibia 1 3 sont parallels et d istants 
I'un de I'autre d'une valeur sensiblement comprise 
entre le sixieme et le dixieme de la largeur de la se- 
conde plaque 17 prise suivant une direction parallele 
a I'axe de revolution 70 des surfaces cylindriques de 
35 revolution condyliennes 40, 41 d6f inies ci-avant, et 
les moyens 1 8 pour monter en rotation les deux pla- 
ques 16, 17 I'une sur I'autre autour de I'axe 19 sont 
constitues par une partie male 71 solidaire de I'une 
1 7 des deux plaques et comportant deux portions cy- 
40 lindriques de revolution de mSme axe realisees de fa- 
con que le rayon "R" de I'une ait une valeur sensible- 
ment comprise entre le double et les trois demis de 
la valeur du rayon V de I'autre, et par une partie fe- 
melie 72 realisee dans I'autre plaque 1 6, complemen- 
ts taire de la partie male. 

Dans I'exemple illustre, la partie male 71 est rea- 
lisee dans la seconde plaque 17, et e'est m§me cette 
seconde plaque qui la constitue dans sa totalite, les 
deux lumieres 83 definies ci-avant pour le guidage 
so des tenons 84 etant visibles sur ces figures 5 et 6. 

II est de plus avantageux que la plaque, en ('oc- 
currence la premiere plaque 1 6, dans laquell e est rea- 
lisee la partie femelie 72 comporte au moins une bor- 
dure 1 02 recouvrant partiellement cette partie femel- 
55 le 72 pour constituer une rainure d'enciipsage 1 03 de 
la partie mdle 71 complementaire de cette partie fe- 
melie. Selon le mode de realisation illustre, la prothe- 
se comporte deux bordures 102 disposees sur la par- 
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tie arriere de la premiere plaque 16 par rapport au ti- 
bia, pour que le praticien charge de I'operation puis- 
se, tout d'abord implanter la premiere plaque 16 sur 
le tibia 13, puis glisser la seconde plaque 17, par 
I'avant du genou et sous les bordures 102, le genou 5 
etant en position flechie, jusqu'a ce que cette secon- 
de plaque soit enclipsee dans la rainure 103. La se- 
conde plaque est ainsi parfaitement maintenue dans 
la premiere, m§me lors d'une flexion importante du ti- 
bia par rapport au femur, ce qui evite le risque de luxa- w 
tion du genou. Cette realisation confers a la prothese 
selon I'invention encore un avantage important par 
rapport a toutes les protheses de genou connues de 
Tart anterieur. 



Revendications 



1. Prothese de genou comportant: 

- une piece femorale (1) apte a etre fixes sur 
le femur (2), la piece femorale epousant 
sensiblement la forme d'un "IT, le fond (3) 
et I'un (4) des cfltes dudit "IT definissant 
deux surfaces condyliennes (5, 6), ces 
deux surfaces condyliennes etant separ6es 
par un espace vide (7) pour le passage de 
ligaments, l'autre cdte dudit "U" def inissant 
deux surfaces de trochlee (9, 10), 

- un plateau tibial (12) apte a etre fix6 sur le 
tibia (13), ledit plateau tibial 6tant constitu6 
par deux plaques (16, 17) et par des 
moyens pour monter en rotation les deux di- 
tes plaques Tune sur I'autre autourd'un axe 
(1 9) sensiblement parallels a I'axe (20) du 
tibia, une premiere plaque (16) etant apte a 
etre f ixee sur ledit tibia et la seconde plaque 
(1 7) etant tournee vers le femur (2), et 

- des moyens pour coupler les deux dites 
surfaces condyliennes (5, 6) avec ledit pla- 
teau tibial (12) constitues par deux patins 
(30, 31) disposes entre respectivement les 
deux surfaces condyliennes (5, 6) et la se- 
conde plaque (17) dudit plateau tibial (12), 
et par des moyens pour monter les deux 
dits patins (30, 31) coulissants en transla- 
tion par rapport a la seconde plaque (17) 
suivant, respectivement, deux axes rectili- 
gnes et paralleles (32, 33), chaque patin 
comportant une surface de glissement en 
rotation (34, 35) pour la surface condyiien- 
ne qui lui est associee, chaque surface 
condyiienne (5, 6) etant constitute, pour 
une partie, par une surface cylindrique de 
revolution (40,41) et, pour son autre partie, 
par une surface torique de revolution (42, 
43), les surfaces cylindrique de Evolution 
et torique de chaque surface condyiienne 
etant juxtaposees Tune a I'autre en formant 



une continuity sans point anguleux et la 
surface de glissement en rotation de cha- 
que patin etant congruente d'une partie des 
deux dites surfaces cylindrique et torique 
de la surface condyiienne associee audit 
patin, 

CARACTERISEE PAR LE FAIT QUE chaque pa- 
tin (30, 31) est constitue par une enveloppe (80) 
et un noyau (81) enchasse dans ladite envelop- 
pe, la surface de glissement en rotation (34, 35) 
de chaque patin etant realises sur ledit noyau 
(81 ), et que lesdits moyens (82) pour monter cha- 
que patin coulissant en translation par rapport a 
ladite seconde plaque (17) sont constitues par 
une lumiere recti ligne (83) realises dans Tun des 
deux 6l6ments "seconde plaque" et "enveloppe" 
suivant I'un des dits axes (32, 33) et par un tenon 
(84) solidaire de I'autre des deux dits 6l6ments. 

20 2. Prothese selon la revendication 1, caracterisee 
par le fait que la piece femorale (1), les noyaux 
(81), les enveloppes (80), la seconde plaque (17) 
et premiere plaque (16) sont respectivement rea- 
lises dans des premier, deuxieme, troisieme, 

25 quatrieme et cinquieme materiaux, le coefficient 
de durete du premier materiau 6tant superieur a 
celui du deuxieme materiau, le coefficient de du- 
rete du troisieme materiau etant superieur a celui 
du quatrieme materiau et le coefficient de durete 

30 du quatrieme materiau etant inferieur a celui du 
cinquieme materiau. 

3. Prothese selon la revendication 2, caracterisee 
par le fait que les premier, troisieme et cinquieme 

35 materiaux sont des materiaux metalliques et que 
les deuxieme et quatrieme materiaux sont des 
materiaux plastiques. 

4. Prothese selon Tune des revendications 1 a 3, ca- 
40 racterisee par le fait qu'elle comporte en outre 

des moyens de butee (90) pour determiner une 
position limite entre ladite piece f6morale (1) et 
ladite seconde plaque (1 7) lorsque le femur (2) et 
le tibia (13) viennent en position d'extension. 

45 

5. Prothese selon la revendication 4, caracteris6e 
par le fait que lesdits moyens de butee (90) 
comportent une premiere partie de butee (91) so- 
lidaire d'une partie arriere (92) de ladite seconde 

50 plaque (17) par rapport au tibia (13), et une se- 
conde partie de butee (93) situ6e sur la piece fe- 
morale (1) dans I'espace vide (7) entre les deux 
surfaces condyliennes (5, 6). 

55 6. Prothese selon la revendication 5, caracterisee 
par le fait que les premiere et seconde parties de 
butee (91, 93) cooperent entre elles par des 
moyens d'embottement (94). 
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7. Prothese selon la revendication 6, caracterisee 
par le fait que les moyens d'embottement (94) 
sont du type "male-femelle" (95, 96). 

8. Prothese selon Tune des revendications 6 et 7, 5 
caracterisee par le fait que lesdits moyens d'env 
bottement males (95) sont realises sur la partie 

de butee (93) qui est solidaire de la piece femo- 
rale (1), et qu'elle comporte en outre un capot de 
protection (100) de ces moyens d'embottement 10 
males (95) definissant un espace libre (101) en- 
tre ces moyens d'embottement males et le femur. 

9. Prothese selon Tune des revendications 1 a 8, ca- 
racterisee par le fait que I'axe de rotation (19) des 15 
deux dites plaques (16, 17) i'une sur I'autre et 
I'axe (20) du tibia (13) sont paralleles et distants 

Tun de I'autre d'une valeur sensiblement compri- 
se entre le sixieme et le dixieme de la largeur de 
la seconds plaque (17) prise suivant une direc- 20 
tion parallele a I'axe de revolution (70) des surfa- 
ces cylindriques de revolution condyltennes (40, 
41 ), et que les moyens (1 8) pour monter en rota- 
tion les deux dites plaques (16, 17) I'une sur I'au- 
tre autour dudit axe (1 9) sensiblement parallele a 25 
I'axe (20) du tibia (13) sont constitues par une 
partie male (71) solidaire de I'une (17) des deux 
plaques, ladite partie male comportant deux por- 
tions cylindriques de revolution de meme axe 
realisees de facon que le rayon (R) de I'une ait 30 
une valeur sensiblement comprise entre le dou- 
ble et les trots demis de la valeur du rayon (r) de 
I'autre, et par une partie femelle (72) realisee 
dans I'autre plaque (16), complementaire de la 
partie male. 35 

10. Prothese selon la revendication 9, caracterisee 
par le fait que la plaque (16) dans laquelle est rea- 
lisee la partie femelle (72) entrant dans la cons- 
titution des moyens (18) pour monter en rotation 40 
les deux plaques I'une sur I'autre comporte au 
moins une bordure (102) recouvrant partielle- 
ment ladite partie femelle (72) pour constituer 

une rainure d'enciipsage (103) de la partie male 
(71) complementaire de cette partie femelle (72). 45 
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